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[ INTRODUCAO ] A Figura 3 ilustra a identificacdo das ondas de surto por
: s : . meio da transformada Wavelet.
No Brasil, as concessionarias transmissoras Ssao .
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remuneradas pela disponibilidade dos equipamentos no
Sistema Interligado Nacional (SIN) e penalizadas
financeiramente pela Agéncia Nacional de Energia feo
Elétrica (ANEEL) em casos de indisponibilidades iguais
ou superiores a um minuto. Neste contexto, a localizacao
rapida e precisa de faltas em linhas de transmissao (LT)
é essencial, e avancos na aquisicao de dados, com 0
taxas de amostragem na ordem de MHz, permitem o N O N () A O N
an 2 e 2 o 0.08757 0.08758 0.08759 0.0876 0.08761

observar os transitorios que viabilizam a aplicacao de _ Tempo(s)

, o 2 Figura 3: Impulso para Identificacao do Tempo de Onda
metodos por ondas viajantes. No entanto, técnicas . : S

S . A Figura 4 apresenta a Iidentificacao dos tempos das
classicas possuem erros associados, levando

: . ondas incidente, refletida e transmitida.
pesquisadores a desenvolverem abordagens alternativas

Identificagao de Ondas Incidente, Refletida e Transmitida
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gque, embora eficazes, Introduzem dificuldades na Subestagho
deteccéo de ondas refletidas. T
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Nas descontinuidades, surtos na LT propagam-se sob £
Incidéncia, reflexao e refracao, conforme Figura 1.
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Figura 1: Diagrama Bewley — PS Simul Conprove

A Tabela 1 apresenta as equacoOes utillizadas para a
localizacao de faltas na linha de transmissao.
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Tabela 1: Metodos de Localizagao por Ondas Viajantes Com angulo de 0° o Filtro Butterworth torna a
[ DESENVOLVIMENTO J localizacao instavel. Nesses casos, a Wavelet determina
S = 5S Simul C = = a localizacao, exceto em um caso na Tabela 2.

T a_(;ao Y S haalc : I_mu onprczve _ et - Filtro Butterworth — Erro Abs. (km) Wavelet — Erro Abs. (km)
com licenca estudantil, variando distancia de falta, /329:;':0 ;T; ?5) Dist. de Convergéncia — 100 km | Dist. de Convergéncia — 100 km
angulo de incidéncia, resisténcia de falta e tipo de falta. Falta FT | Falta 2FT | Falta 3FT | Falta FT | Falta 2FT | Falta 3FT

[T 545 kv do 400K | 90° 0 0,0737 0,0553 0,0553 0,1475 0,1475 0,1475
= e 90° 50 0,0737 0,0737 0,0737 0,1475 0,1475 0,1475
Zeq(SE1) Zeq (SE2)

ﬂ l& 90° 100 0,0737 0,0737 0,0921 0,1475 0,1475 0,1475
—1.. B A N — 45° 0 0,0737 0,0753 0,0553 0,1475 0,1475 0,1475
% “I‘«" ! 3g§4 ! 3gg+ ' VI" 4:5%" 45° 50 0,0737 0,0737 0,0737 0,1475 0,1475 0,1475
La b= 0d R A s A5° 100 0,0737 0,0921 0,0921 0,0000 0,1475 0,1475
. l , 0° 0 11,8376 RS e g 301,6453 0,1660 100,0000 0,166
\ |—Df D l"i \ 0° 50 11,8376 0,0737 1,7361 0,0000 0,1475 0,166
T_:i: T_:i: 0° 100 - 689,4407 0.,09’2\1 . 1,4165 . O’,\OOOO- 0,1475 0,166

. % i k) Tabela 2: Angulo de Incidéncia e Resisténcia de Falta

Ambos os métodos de calculo de distancia apresentam
situacbes de incerteza, que também se refletem nas
ferramentas de Identificacao de ondas. Essa
caracteristica ressalta a importancia de utilizar os
metodos de forma integrada.

Figura 2: Modelagem do Sistema — PS Simul Conprove

Metodos para identificar os tempos de onda:
* Filtro Butterworth
« Transformada de Wavelet
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